ARMOIRE DE COMMANDE
PIC 1332 ENd

2 Moteurs Monophasés 230V

NOTICE TECHNIQUE

Conforme aux dispositions l¢gislatives de la directive Communautaire:
2004 / 108 / CE, Directive Compatibilité Electromagnétique

2006 /95 / CE, Directive Basse Tension

2006/42 / CE, Directive Machines

Conforme aux sections applicables des normes
NF C 15-100 / EN 12-453 / EN 12-445/ EN 60 204-1 / EN 60 335-1/
EN 60 335-2-95 / EN 60 335-2-103 / EN 61 000-6-2 / EN 61 000-6-3.

} 62, rue Berthie Albrecht
N.B : les caractéristiques des produits peuvent étre 94400 VITRY SUR SEINE
modifiées par ETME sans préavis. Tel: 01.46.82.11.00 / Fax: 01.46.82.11.04
Schémas non contractuels. E TME Email : Info@ETME.COM
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/\ CONSIGNES IMPORTANTES

POUR REDUIRE LES RISQUES, LIRE ATTENTIVEMENT LES CONSIGNES SUIVANTES AVANT DE
PROCEDER A LA POSE.

PRETER UNE GRANDE ATTENTION A TOUTES LES SIGNALISATIONS:A
QUI SE TROUVENT DANS LE TEXTE.

LE NON RESPECT EN TOUT POINT DE L’ENSEMBLE DES ELEMENTS DE CETTE NOTICE PEUT
COMPROMETTRE LE BON FONCTIONNEMENT DU SYSTEME, ABOUTIR A DES
SITUATIONS DANGEREUSES ET DANS TOUS LES CAS ANNULE LA GARANTIE DE BON
FONCTIONNEMENT DU PRODUIT.

e L’appareil décrit dans ce livret ne doit étre destiné qu’a I’utilisation pour laquelle il a été expressément congu a sa-
voir : Systéme de commande pour porte et portail automatique (au sens de la norme 13241-1).

o [ ’ensemble de I’installation doit étre réalisé “’dans les régles de I’art’’ et tout particuliérement étre en conformité
avec les directives: )

2004/108/CE Directive Electromagnétique,
2006/95/CE Directive Basse Tension,
2006/42/CE Directive Machines,

et les sections applicables des normes correspondantes en vigueur, dont la NFC15-100,

principalement pour les conditions de raccordement, d’isolement et de protection des personnes et

des matériels.

. Toute opération de raccordement (cablage, mise en place d’option, ...) doit étre effectuée impérativement hors
f tension, par des personnes habilitées (attention voir fonctionnement de 1’interrupteur Marche/Arrét page 5).
L]

Attention, la carte alimentée en 230Vac peut générer a certains endroits de sa surface, des tensions supérieures
a230Vac.

e [’ensemble de I’installation doit étre entretenue et conservée dans de bonnes conditions de service.
o Les matériels utilisés doivent étre adaptés aux conditions atmosphériques du lieu d’implantation.
e La carte PIC 1332 ENd doit étre placée dans un coffret d’indice de protection supérieur ou égal a IP54.

e En cas d’un quelconque doute sur la sécurité et/ou la fiabilité liée a I’installation de ce produit, interrompre la pose et
contacter le distributeur du matériel.

o Avant une quelconque opération de nettoyage ou de maintenance, mettre 1’appareil hors tension .
e En cas de panne ou de mauvais fonctionnement, mettre 1’appareil immédiatement hors tension et contacter le service

d’assistance technique. Les éventuelles réparations devront étre effectuées par un personnel spécialisé qui devra
prendre soin de monter exclusivement des pieces détachées d’origine et certifiées.

Ce produit a été étudié et construit par la société ETME qui a pris soin de vérifier la conformité de ses
caractéristiques avec les contraintes des normes en vigueur.
Une mauvaise utilisation des produits ou leur destination a un usage différent de celui prévu et/ou conseillé n’a pas
été expérimenté par le Constructeur. Par conséquent, les travaux effectués sont entiérement sous la responsabilité de
I’installateur. Le Constructeur ETME décline toute responsabilité en cas:

- d’installation électrique non conforme aux normes en vigueur, notamment en cas de circuit de protection
inefficace (mise a la terre).

- de réglage non adapté réalisé par le client pouvant aboutir a une situation dangereuse ou a une destruction du
matériel.

L’installateur doit s’assurer du bon fonctionnement de 1’installation, notamment de toute les fonctions de sécurité
avant toute utilisation.

o Conservez cette notice pour des consultations ultérieures.

e Le certificat CE de conformité aux directives Européennes est a votre disposition sur simple demande.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

*

PRODUITS Tlly)l’i‘:n‘i‘:l:i‘:)flf:et P NOP;QESS?VOEITIOUPENS; —
JPIC 1332ENd P plastique étanche vertical 180x230x90 55 6 X X
IPIC 1332ENd GP plastique étanche horizontal ~ 325x250x120 6 2 1
JpiC 1332ENd M métal haut 66
[Pic 1332680 Mip 300x400x200 2]~ § :

Pour garantir ’IP indiqué, veuillez serrer les presses étoupes non utilisés

Tension d’alimentation (bornes 31 /32 ): 230Vac +6% -10% 50-60Hz Monophasé + Terre.
Tension assignée d’isolement : 250Vac

Régime de neutre : TN/ TT / IT.

Consommation maxi : 250mA/ 230Vac (Hors charges externes en 230Vac).

Températures de fonctionnement : -10°C - +40°C.

4 borniers débrochables / Section Maxi 2.5mm?>.

2 Afficheurs « Phases de fonctionnement / Défauts / Configuration ».

1 transformateur 36 VA sur circuit imprimé.

1 Connecteur « PIC 18 EN : AUTOTEST» (OP1).

1 Connecteur « Récepteur télécommande radio embrochable 1 ou 2 canaux » type S449 (OP2).

2 Commandes distinctes (CDE Ouverture et CDE Ouverture Partielle).

1 Entrée Commande Arrét.

3 Entrées Sécurités pouvant étre configurées en sécurité ouverture ou sécurité fermeture et avec ou sans Autotest.
2 Entrées Fin de Course (Ouverture et Fermeture) avec point commun pour moteur M 1.

2 Entrées Fin de Course (Ouverture et Fermeture) avec point commun pour moteur M2.

1 Sortie Contact Radio (Canal 2 / Contact sec).

1 Sortie Alimentation 24Vac +/-20% */ 30VA.

1 Sortie Gache ou Ventouse / Puissance commutation 20W / 12Vdc ou 24Vde. *

1 Sortie Minuterie / Alarme ou Etat de porte (Contact Sec) / Puissance commutation 15W / 24Vac. *
1 Sortie 230Vac Clignotant / Puissance commutation SOW / 230Vac.

1 Sortie 230Vac Eclairage Zone Porte / Puissance commutation 200W / 230Vac.

2 Sorties Moteur Monophasé 230Vac.

COURANT ABSORBE MAXI PAR MOTEUR = 3A.

(EX : MOTEUR 600W ABSORBES / COS ¢ =0.9).

Courant total disponible sur 230Vac (sorties moteurs + Clignotant + Eclairage de zone ) = SA (F1).

5 Modes de fonctionnement : Automatique, Blocage, Manuel 1 BP, Séquentiel, Homme mort.

15 Fonctions : Type de porte (B / C), avec ou sans Préavis, avec ou sans ADMAP, avec ou sans Coup de Bélier,
avec ou sans Horloge, avec ou sans défauts bloquants, moment d’activation de 1’ Autotest en début d’ouverture et de
fermeture ou en fin de fermeture, Entrées Sécurités pouvant étre configurées en sécurité ouverture ou sécurité
fermeture et avec ou sans Autotest, avec ou sans Fins de Course Finaux ou Fins de course de ralentissement ou Fins
de Course Finaux et Fins de course de ralentissement, avec ou sans Image verrou, Giche ou Ventouse ou Verrou,
sortie auxiliaire pouvant étre configurées en Alarme ou Minuterie ou Etat de Porte, avec ou sans Eclairage de zone
en attente fermeture, avec ou sans Variation de Couple, avec ou sans Ralentissement.

Puissance globale des alimentations auxiliaires de la carte 12Vdc / 24Vac = 30VA (bornes 16-17 / 18-19).
Réglage usine : 12 Vdc
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IMPLANTATION CARTE DE BASE

Commandes

Securité Sécurités

Fde M1 Fde M2 IZA /ac. ; . Auxiliaire
3|z ,'% 1 2|3 z | E z | E o
£13]1&] S| & S| &
12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
B1 B2

Eriquetts Eiiquette
circuit imprimé Carte
(N° de série ) T ( Version )
arte option
K9 PIC 18 ARRET
SW1|
Transformateur
2T036ATO MARCHE
AFF1____ AFF2 N
) 1.6AT
Y e Y ey 5X20
op2 ) e N
¢cepteur — — —_—
Télécommande /_lﬁl_lo I_Iol_lo
Radio
D
PICI332ENd
Verrou
Zone Porte o~ o — L« 2~
(:})1 =3 5 = = S =
T 2 ° 3 =~ ° 3
5 0 (5] T O (5]
L2 g <= 2= é <=
z2 58 EZ 28 EZ
: AR 4 ~ S B
Clignotant
B433 Ll 12 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 LIO Fi
34 | Be (be cbi stcustcu SECU. ECO BEF ECO RCE Minuterie 5| £ &
Arrét &w‘ ((5\|\/I’ Juv. FERMI FERM2 M1T M1 M2 M2 Alarme ) E I~
& 2
Sortic o & Moteur 1 Moteur 2 230 Vac

Vv ¥ OV YFCY oV TYF Y WA phd’

22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

B3

Bornier
de terre
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Légende

F1 : Fusible 5A Temporisé HPC / Protection du primaire transformateur et des
sorties Moteurs / Zone Porte (H.P.C : Haut Pouvoir Coupure / 1500A mini).
F2 : Fusible 1.6A Temporisé / Protection des sorties en 24Vac.

L1 Jaune: Led de signalisation CDE Arrét (Commande Arrét) /
ETEINT si Entrée Commande Arrét activée (bornes 1-2).

L2 Verte: Led de signalisation Cde Ouv (Commande Ouverture) /
ALLUMEE si Entrée Commande Ouv activée (bornes 2-3).

L3 Verte: Led de signalisation Cde OuvP (Commande Ouverture Partielle) / ALLUMEE si
Entrée Commande OuvP activée (bornes 2-4).

L4 Jaune: Led de sécurité SECU OUV (Sécurité Ouverture) /
ETEINT si Entrée Sécurité Ouv activée (bornes 5-6).

L5 Jaune: Led de sécurité SECU FERM1 (Sécurité Fermeture) /
ETEINT si Entrée Sécurité Fermeture 1 activée (bornes 7-8).

L6 Jaune: Led de sécurité SECU FERM?2 (Sécurité Fermeture) /
ETEINT si Entrée Sécurité Fermeture 2 activée (bornes 8-9).

L7 Verte: Led de signalisation FCO M1 (Fin de Course Ouverture Moteur 1) /
ETEINT si Entrée F.D.C Ouv M1 activée (bornes 10-11).

L8 Verte: Led de signalisation FCF M1 (Fin de Course Fermeture Moteur 1) /
ETEINT si Entrée F.D.C Ferm M1 activée (bornes 11-12).

L9 Verte: Led de signalisation FCO M2 (Fin de Course Ouverture Moteur 2) /
ETEINT si Entrée F.D.C Ouv M2 activée (bornes 13-14).

L10 Verte: Led de signalisation FCF M2 (Fin de Course Fermeture Moteur 2) /
ETEINT si Entrée F.D.C Ferm M2 activée (bornes 14-15).

1 1 et V: Touches de navigation des menus

SW1 : Interrupteur Marche/Arrét.
Attention, méme une fois I’interrupteur en position arrét, la tension 230Vac reste présente sur
certains composants ou borniers (cet interrupteur permet de couper les tensions 12Vac, 24Vac
et des tensions internes a la carte).

SW2 : Configuration LUNA/LUNAX/LUNED (ampoule incandescente/basse conso/led)
ou utilisation d’un relais sur sortic ECLAIRAGE DE ZONE

OP1 : Connecteur pour option PIC 18 EN AUTOTEST”".

OP2 : Connecteur pour option ’Récepteur télécommande Radio embrochable’’.
e Canal 1 = Commande Ouverture
 Canal 2 = Sortie Contact Sec sur bornes 33-34.

CP1 : Connecteur pour clé PIC N’PLUG permettant la programmation de la carte selon la
procédure décrite page 39.
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RACCORDEMENT DES BORNIERS

c “|03 S —

;ﬁ?ﬁt [: ijZI:S?EESZ;j N Si ouverture Partielle par Radio 2¢me Canal

(Contact Sec) | = Oﬁ 9 Raccorder 33 4 2 et 34 44

Réglage usine
12Vdc
1121314(5(61718]9 101112131415161718192021
QIOIQIQIQIPIQPIQIQIQPIVIPIVIVIQIPIPIQ
> <1|<2'<<'<<'<++..+++..++
| et Ouv. Ouv. II II 3 |||Ouv. LenndlOue. Eem)y! 24Vac Verrou Sortie
Totale Partic] L L i | +-20%  (12Vde/24Vde) Auxiliaire
Commandes Sécurité Sécurités Fins de Course

(Contact Sec)
(24Vac MAXI)

[\
(OS]
—

3.2

2@223 24125|26(27

829|130
(0)

3 $ ? PIPIVIPIDP (o} Ke)
[¢) F 0 F * *

ML @ c 6‘ c| b,

Clignotant

(230Vac) Porte Moteur 1 Moteur 2 230Vac
(230Vac) (230Vac) (230Vac)

PUISSANCE DISPONIBLE SUR 24VAC SELON CONFIGURATION VERROU

e 5 produits maximum (pnp) peuvent étre connectés sur les entrées (consommation max unitaire de 40 mA)

e La puissance globale des alimentations auxiliaires de la carte 24Vac (bornes 16-17) plus la sortie verrou
(bornes 18-19) est égale a 30VA.

e Toute charge DC exprimée en W doit étre prise en compte avec un facteur multiplicateur de 1,25.
Exemple : une ventouse en 24 VDC de 10W correspond a une puissance effective de 12,5 VA
e  Pour la sortie verrou (bornes 18-19), toute charge en 12 VDC doit étre prise en compte
avec un facteur multiplicateur de 2.
Exemple : une ventouse 12 VDC de 10W correspond a une puissance effective de 10¥2*1.25 =25 VA

Puissance Puissance restante disponible
consommée sur 24 VAC (16-17)
sur sortie Verrou Verrou 12VDC

oW 30 VA

4W 20 VA

6W 15 VA

8 W 10 VA

10 W 5 VA

12 W
24 W 0 VA
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EXEMPLE RACCORDEMENT PRODUITS PERIPHERIQUES

Récepteur Radio S449 FM en entrée commande + commande partielle

PIC 1332ENd

223 48816178
Qlolel (@l

Antenne S449

Clavier codé CAA ou Horloge en entrée commande

16[17) )23
QRIQ RIQ

Alimentation de I’horloge
230Vac
Protection par
Fusible ou Disjoncteur

™ 0
230
T
H pommmmmmmmmmeeae o C
H i SR

Cellule CDR 999 céblée sur la Sécurité 2 configuré en Fermeture sans AUTOTEST ( E2=0 3)
et PICO1EN cat.3 cablée sur la Sécurité 3 configuré en Fermeture sans AUTOTEST( £ 3=0 3)

2 8 92 216172
olo( (o]o

O~

Emetteur Récepteur
e o
2120 58 24120 | |
1|2|3|4(5(|1|2(3|4|5|6
Q|0|o|0|2| |2o|0|0|0|2|@

Détect.®

Veille ®
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EXEMPLE RACCORDEMENT PRODUITS PERIPHERIQUES
Palpeur SKS 32 avec PICO1EN cat.3 cablés sur la Sécurité 1 configuré en Ouverture (£ =0 1)

e Palpeur SKS 32
avec bouchons a recouvrement
et Cable droit longueur 3 m

PIC 1332End

J5]6 16|17
QlQ (Ol Ne)

10011712

Détect.®
Veille ®
6@ 4

211

312
liﬂi,ﬂ

Fin de Course a levier double effet pour deux moteurs (voir page 19)

PIC 1332ENd
FDC M1 FDC M2
1314 (15
(ol el Xe]

o
(S
3.42 i
&'&J.
Loi§
’ [
1T
Ol e
_or
[

)

Arrét d’urgence

PIC 1332End
1] 2 (Cette sécurité permet de stopper toute phase en cours
QlQ (Ouverture ou Fermeture).
1 |

Son ré-enclenchement entraine une ré-initialisation de
la carte.

aF "Coup de poing"
** [ Tourner déverrouiller |Attention :
contact Arrét Urgence Ouvert => Tout affichage est

éteint (leds + afficheurs).
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EXEMPLE RACCORDEMENT PRODUITS PERIPHERIQUES

Serrure électrique a péne éjectable ou Ventouse ET300

PIC 1332End

18|19
Q

sortie verrou configurée en sortie gache
Ji1=00

Ou sortie verrou configurée en sortie ventouse
Ji1=01

Halogénes 100W Eclairage zone porte (2x100W maxi)

3 L] 2 823
Q O Q

Feux LUNA 230 V 15 W ou LUNAX ou LUNED ou RELAIS, en Eclairage de zone porte

PIC 1332ENd

2 [ (8
@H
@

La sortie Eclairage de zone (bornes 23-24)
[Eclaire pendant le temps de manceuvre de la porte
( ouverture et fermeture )

IPour les feux LUNAX et LUNED et le RELAIS :

IPour tout les autres :

- enlever le cavalier SW2.K

- le cavalier SW2 doit étre présent

Feux ORANGE LUNA 230 V 15

W ou LUNAX ou LUNED, en clignotant

PIC 1332ENd

i 22
)
&

P

fréquence de 2 fois par seconde pendant le temps de

&

La sortie Clignotant (bornes 22-23) Clignote a la

manceuvre de la porte (en ouverture et fermeture)

Schémas et photos non contractuels
11 est impératif de se conformer strictement aux prescriptions d’installation et d’utilisation précisées dans les notices jointes a chacun de nos appareils.
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OPTION OP1: “AUTOTEST” PIC 18 EN

PRESENTATION
Cette option permet de tester le bon fonctionnement des Produits de Sécurité en catégorie 2
(EN954-1).

e L’option PIC 18 EN dispose de 3 sorties distinctes: AT1, AT2 et AT3.

e Chacune de ces 3 sorties peut étre configurée en contact NO ou NC, pour réaliser I’AUTOTEST  si-
multané de trois produits de sécurité*.

e Trois sorties contact sec ( Umax: 24V AC ou DC, Imax: 2A)

e Pour la mise en série des sécurités: nous consulter.

REGLAGE SUR CARTE MERE
e Pour chacune des Sécurités de Catégorie 2 utilisées:
programmer 1’Entrée Sécurité correspondante AVEC AUTOTEST
e [’AUTOTEST peut étre réalisé:
- En début d’ouverture et de fermeture
ou
- En fin de fermeture
(voir paramétre d T Page 18)

RACCORDEMENT
e Nous décrivons ci-dessous le raccordement pour les 2 cas les plus courant.
e Leraccordement décrit correspond a une des trois sorties AUTOTEST (AT1, AT2 ou AT3).

* A Pour tout raccordement, nécessitant une mise en série des Produits de Sécurité en Catégorie
2, il est impératif de nous consulter.
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1) Produit de Sécurité de type barrage (un Emetteur plus un Récepteur), avec alimentations
émetteur et récepteur séparées, sans entrée spécifique AUTOTEST.

ALIM
EMETTEUR o-— |
e "| EMETTEUR _Eazls%au RECEPTEUR
bornes 16 et 17) == —<L
EoE
nc no "Q O" nc no li._Q dl ne no lQ O ALIM
bk een (LI RECEPTEUR
L LS LS (ex:24Vac
bornes 16 et 17)
] > J ." " .
L — || Le— [|Lse—— Sortie Sécurité
AT2 Contact Sec
(ou collecteur ouvert PNP: nous contacter)

AT3 ATl
O :I A raccorder sur [’une des entrées

= :é(;(l)igls\% sécurité ouverture ou fermeture
de la PIC 1332 ENd
— r

2) Produit de Sécurité, avec entrée AUTOTEST en contact sec (2 bornes)

Vérifiez que les tensions et intensités appliquées au contact de sortie de la carte
AUTOTEST PIC 18 EN n’excede pas les valeurs maximum indiquées (24V AC ou DC, 2A)

ALIMENTATION AT3 AT2 AT1
(ex:24Vac
bornes 16 et 17) nc no ,—?J_-.—él nc no é] ne no O
111 @18 [111 818 LIL]
L] Y Q LY lQ L[S Q
Produit <
de Sécurite | . .

Entrée L ="
—+<— | AUTOTEST

Sortie Sécurité Contact NC
A raccorder sur I’une des entrées sécurité
ouverture ou fermeture de la PIC 1332 ENd L

PIC 18 EN
AUTOTEST

O:l

Pour tout autre produit de sécurité en catégorie 2, nécessitant un cablage différent des deux cas
précédents, conformez vous a la notice Technique du produit de sécurité.
En cas de doute consultez notre service Technique.
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GESTION DES DEFAUTS

Désignation Défaut Code Code Défaut
affichage mémorisation bloquants

Pas de défaut 0o 0o
Commande permanente 10 Aucun
Commande ouverture pendant la phase fermeture 11 Aucun
Commande d’arrét activée 11 17 X
Sécurité 1: sécurité ouverture activée 20 c0
Sécurité 1: sécurité fermeture activée 2l Aucun
Sécurité 2: sécurité ouverture activée cc e
Sécurité 2: sécurité fermeture activée c3 Aucun
Sécurité 3: sécurité ouverture activée 24 24
Sécurité 3: sécurité fermeture activée 25 Aucun
Sécurité fermeture détectée plus de deux minutes Aucun ch
IDéfaut autotest sécurité 1 30 30 X
IDéfaut autotest sécurité 2 31 31 X
IDéfaut autotest sécurité 3 32 3c X
IReset ou mise sous tension Aucun 4o
DDP: Défaut De Patinage (voir page 24) Y1 yi X
IDéfaut secteur Aucun yce
'Vandalisme: Aucun 43
le fin de course fermeture est activé en dehors d’un cycle de|
fonctionnement
IDéfaut supervision interne: 60 60 X
IDéfaut interne a la carte, vous devez contacter votre
commercial ETME.

AFFICHAGE DES PHASES DE FONCTIONNEMENT

Code Affichage Définition
RC IAttente Commande (Carte en veille)
ou Ouverture Totale (Phase ouverture totale en cours )
oP Ouverture Partielle (Phase ouverture partielle en cours)
FE Fermeture (Phase fermeture en cours)
AF IAttente Fermeture (Porte ouverte, en attente fermeture)
LO Réouverture / Aprés CDE ou sécurité en phase fermeture
LF Refermeture / Aprés sécurité en phase Ouverture

Les deux digits de droite permettent d’afficher un défaut (tableau ci-dessus) ou une notion de vitesse (voir page 23)
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FONCTIONNEMENT DES TOUCHES ET DES AFFICHEURS

Exemple: Changement de la valeur du paramétre de temporisation £2de 83a 04

Description

Action

Affichage
apres action

Carte en attente commande, sans défaut, et moteurs a I’arrét

Fixe

AICI0ID

Attente  Pas de
commande Défaut

Entrer dans le menu de programmation
(toutes les touches permettent d’y rentrer)

Floloin

Atteindre le sous menu souhaité
(Réglages des temporisations)

o )
i

t0ER

Menu

Entrer dans le sous menu souhaité
(Réglages des temporisations)

[][]ﬁ

elom

Paramétre  Valeur du
Paramétre

Atteindre le Paramétre a modifier
(kD)

e

EE]

Paramétre  Valeur du
Paramétre

Choix du Parameétre a modifier

(t0)

[][]ﬁ

Fixe Clignote

El2l03

Paramétre  Valeur du
Parametre

Modification de la valeur du paramétre

[5E]ﬂ

Fixe Clignote

Ele 04

Parametre  Valeur du
Parametre

Validation et visualisation de la nouvelle valeur du paramétre ( £ 2)

teloy

Paramétre  Valeur du
Paramétre

Sortir du sous menu (Réglages des temporisations)
Atteindre le Paramétre de retour (Sor £ )

nnj
o

SlolirlE

Parameétre de retour

Sortir du sous menu
(Réglages des temporisations)

t0ER

Menu

Sortir du menu de programmation
Atteindre le Paramétre de retour (Sor £

ook

SlojclE

Parameétre de retour

Sortir du menu
La carte est en attente commande et moteurs a 1’arrét

i
[]E]ﬁ

ACoo

Attente  Pas de
commande Défaut

Remarque: Pour pouvoir étre modifiée, la valeur d’un parametre doit clignoter.
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PROGRAMMATION

ARCHITECTURE DU MENU DE PROGRAMMATION

A

dl Mode de fonctionnement
dc Préavis
d3 ADMAP
F n Choix Scénario d4 Coup de belier
u d5 Horloge
H P auto apprentissage d6 Activatiog fles défauts Bloquants
d1 Position de l'autotest
d8 mode de freinage
| f—- | . .
. o (Produits Pégase seulement)
d 8 Parametres Génériques Sort Retour 40
(Voir page 17)
EV1 E2 ES3 Fonctions entrées sécurités
—e | ES Type de fin de course
A Réglage des ES Avec ou sans commande arrét
£ED Entrées Sort Retour £0
(Voir page 18)
Jl Fonction sortie verrou
Je Fonction sortie auxiliaire
Jb Eclairage de zone en attente FERM
| Réglage des J1 Variation de couple
u 8 Sorties JB Fonction ralentissement
; < >
(Voir page 21) o1 Couple du moteur 1
ne Couple du moteur 2
Sort Retour J 0
Paramétres réglés par tlats Temps de réglage Moteur 1
I’auto apprentissage N ,
Réglage des t6at9etTn Temps de réglage Moteur 2
t 8 {s}fggopr:fgeglgz)s —p tAR Temps d'attente fermet}lre
tP Temps d’ouverture partielle
L Temps de réinversion sur sécurité
tH décalage en ouverture
tdJ décalage en fermeture
EF Temps de freinage électrique (Produit
o Pégase 500 seulement)
o Visualisation e Temps de libération du frein (Produits
L P compteur et défauts - Pégase et Andromede seulement)
(Voir page 25) Sort Retour t 0
| ——1 Letco Visualisation du compteur
o POa PS Visualisation des défauts
etour — - R
S or E attente commande PE Remise a zéro de la liste des défauts
Sort Retour £ P

*%% ATTENTION *%%*

L’ordre de défilement des tableaux précédents sera donc modifié.
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FO :

CHOIX DU SCENARIO

Menu [Choix possible

FO

0 0 Scénario Coulissant sans ralentissement - SC

0 1 Scénario Coulissant avec Ralentissement - SCR

02 Scénario Battant sans ralentissement - SB

0 3 Scénario Battant avec Ralentissement - SBR

0Y Scénario Porte Sectionnelle - SPS

0 5 [Scénario client : Scénario spécifique suivant votre demande (minimum de quantité nécessaire par livraison)

Pour faciliter I’installation, le choix du scénario permet de lancer 1’auto apprentissage, sans
entrer dans le reste du menu, cependant le choix d’un scénario n’est pas obligatoire.

A

Les réglages usine (ci dessous) seront repris a chaque changement de scénario.
La modification d’un paramétre doit étre effectué apreés le choix du scenario
et avant le lancement de I’auto apprentissage.
Pour modifier le scénario, sélectionner le menu F0
puis appuyer 5 secondes sur la touche m (jusqu’a ce que la valeur de F 0O clignote)

Réglage Usine pour chaque scénario] SC | SCR| S8 | SBR | SPS
d 0| Génériques | d 1 Mode de fonctionnement Manuel 1bp
d2 [Préavis Avec [ Sans
d 3 ADMAP Avec
d4 [Coup de bélier
d5 [Horloge Sans
d 6 |Activation des défauts Bloquants Non

d 7 [Position de l'autotest
d 8 Mode de freinage (Produits Pégase seulement) Voir page 16
[EQ] Entrées | E 1 [Fonction entrée sécurité 1 Sécurité ouverture Sans AUTOTEST
E2 [Fonction entrée sécurité 2 Sécurité fermeture Sans AUTOTEST
E 3 [Fonction entrée sécurité 3 Sécurité¢ fermeture Sans AUTOTEST
ES [Fin de course FDC Finaux Sans FDC FDC Finaux
E6 |Avec ou sans commande arrét Avec
[JO] Sortie | J 1 [Fonction verrou Ventouse
J 2 [Fonction sortie auxiliaire 1 (carte mere) Alarme
J 6 [Eclairage de Zone en attente fermeture
7 [Variation de couple
11 (Couple du moteur 1
N2 [Couple du moteur 2
J 8 [Fonction ralentissement
[ T Tempo | £ 1 [Temps de fonctionnement M1
t 2 [Temps de grande vitesse ouverture M1
£ 3 [Temps de grande vitesse ouverture M1 1/10s
t Y [Temps de grande vitesse fermeture M1
£ 5 [Temps de grande vitesse fermeture M1 1/10s
£ 6 [Temps de fonctionnement M2
£ 7 [Temps de grande vitesse ouverture M2
£ 8 [Temps de grande vitesse ouverture M2 1/10s
o O £ 9 [Temps de grande vitesse fermeture M2
a %D £ n [Temps de grande vitesse fermeture M2 1/10s
0 5 £ A [Temps d'attente fermeture
kg = £ P [Temps d'ouverture partielle
; g L [Temps de reinversion sur sécurité
B £ H [Décalage en ouverture
’g g £ J [Décalage en fermeture
o = £ F [Temps de freinage ¢lectrique (Pégase 500)
63 < { [Temps de libération du frein (Pégase/Andro)
—

I P2 ramétre non accessible pour ce scenario
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AP : LANCEMENT AUTO-APPRENTISSAGE

FONCTION AUTO-APPRENTISSAGE : AP
Un cycle de fonctionnement de référence est généré afin d’effectuer de maniére automatique le
paramétrage des temporisations suivantes: £ I, £c, £ 3, £4,£5,£6, £ 7,8, £9,tn
1. Avant de lancer ’auto apprentissage:
o] ’installation doit étre terminée (Porte montée, ensemble moteurs armoires et sécurités cablés)
eLes paramétres (excepté £ 1a &£ n) doivent avoir été définis, par le choix du scénario dans le
sous menu F O (la modification des paramétres reste possible aprés le choix du scénario)
2. Fonctionnement:
Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments trés précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur I’entrée CDE1 (bornes 3-4).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
eAppuyer sur le bouton poussoir m ou
3. Remarques:
«Tout cycle d’auto apprentissage doit étre démarré porte fermée.
eLe type d’auto apprentissage, n’est pas un paramétre réglable par 1’utilisateur, il est le résultat du
choix des paramétres précédent en particulier par le choix du scenario.
eAbréviations : PV = Petite Vitesse / GV = Grande Vitesse / FDC = Fin De Course.
«Tout échec de I’auto-apprentissage entraine 1’affichage EP -UL ;
Cet affichage apparait suite :
- a ’activation de la sécurité Ouverture lors de la phase ouverture.
- a l’activation de la sécurité Fermeture lors de la phase fermeture.
- au dépassement du temps maximum (4 minutes) lors d’une phase.
Toute procédure d’auto-apprentissage doit se terminer par 1’étape:
AP- UL Appuyer sur pour enregistrer les valeurs.
4. Lancement:

Affichage
aprés action

Atteindre le sous menu de lancement d’auto apprentissage A P III% x

Fixe

\/
Entrer dans le sous menu de lancement d’auto apprentissage A P HP

Vérifier que le type d’auto apprentissage affiché(#, L, d, E, F ou
correspond bien a votre installation (dans le cas contrat Plusieurs

paramétres ont ét€¢ mal défini).

Action

Type] E S - Fin De Course J 8 - Ralentissement |Page
A |0 1-FDC finaux 0n - Avec 26
C |0 1-FDC finaux O F - Sans 28 \ Fixe  Clignote
d |00 - Sans 0n - Avec 30
E |00 - Sans OF - Sans 32 mm
F |02 - FDC de Ralentissement seuls |0 n - Avec 34
H |0 3 -FDC finaux + Ralentissement |3 n - Avec 36

Fixe  Clignote

Choix un ou deux moteurs m&

2 moteurs

Lancement de 1’auto apprentissage suivant le type prédéfini Y

(se reporter a la page correspondante) IIHI‘ H@E
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d0 : MENU PARAMETRES GENERIQUES

Menu Paramétre Valeur possible Scénario
SC|SCR|SB|SBRI|SPS
d0 Menu d 1Mode de fonctionnement 0 0 |Automatique
Génériques 0 1 Manuel 1bp X | x [ x| X X

0 2 Blocage
0 3[Pas a pas
04 Homme-mort

d 2|Avec ou sans Préavis 0 n|Avec X | X [ x| x
0 F [Sans X

d 3|Avec ou sans ADMAP 0 n|Avec X X | x| x X
0 F[Sans

d Y/Avec ou sans Coup de bélier 0 n|Avec
0 F[Sans

d 5/Avec ou sans Horloge 0 nlAvec
0 F [Sans

d 6/Activation des défauts Bloquants |0 A [Oui
0 FNon

d 7[Position de l'autotest 0 0Début d’OUV et de FERM
0 1 Fin FERM

d 8Mode de freinage 0 0 Mode Pégase 800/1500

Produits Pégase seulement) 0 1|Mode Pégase 500

DESCRIPTION DES MODES DE FONCTIONNEMENT : d !

La description des modes de fonctionnement représente un cycle simplifié sans prise en compte
de I’action des sécurités, des différentes fonctions programmables. . ...

j Fin Tempo ou FDC Ferm

Mode [ Mode MANUEL 1 BP Mode BLOCAGE
AUTOMATIQUE —3
Porte Fermée Porte Fermée
ﬁ " H L'u " H E"
Porte Fermée )
gL CDEOw f CDEOWD CDEOuv % CDEOuvP
Phase
CDEOuv f CDEOuvP Ouverture’ "5 Ouverture Ouverture | Ouverture
Phase Totale Particlle Totale Particlle
Ouverture | Ouverture _l_ Fin Tempo ou FDC Ouy Fin Tempo ou FDC Ouv
Totale Partielle
—l— Fin Tempo ou FDC Ouv Porte Ouverte Porte Quverte
Porte Ouverte CDEOuv i_ CDEOuvP —+ Fin Tempo tA .
, ou SECU Ferm activée
Fin Tempo tA
_l_ Phase Fermeture Phase Fermeture
Phase Fermeture j— Fin Tempo ou FDC Ferm j Fin Tempo ou FDC Ferm
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Mode HOMME Mode PAS A PAS |

MORT
v v ]
; Porte Fermée Porte a I’arrét
Porte Fermée “RC» AL
" H E" CDEOuv —— CDEOuvP |
|
CDE Ouv Maintenue = -
Phase
Ouverture | Ouverture
Phase Totale Partielle
Ouverture _L_ CDEOuv ou CDEOuvP
v ou Fin Tempo ou FDC Ouv
—i— FDC Ouv
Porte Ouverte
Porte Ouverte -
=t CDEOuv ou CDEOuvP
CDE OuvP Maintenue =
(Fermeture) Phase Fermeture
Phase
Fermeture Fin Tempo CDEOUV/|
ou FDC Ferm ou CDEOuvP i

j FDC Ferm

PREAVIS : d2 (Avec ou Sans) en début de chaque phase, les sorties <’Eclairage de Zone’’ et
“’Clignotant’’ sont activées 2 s avant que les moteurs ne soient actionnés.

A.D.M.A.P : d 3 (Aire Dangereuse de Mouvement Accessible au Public) (Avec ou Sans) :
avec ADMAP, aucun ordre de Commande Ouverture pris en compte tant que les Sécurités
Ouverture et/ou Fermeture sont actives.

COUP_DE BELIER : dY4 (Avec ou Sans) En début de cycle, une phase Fermeture de 1

seconde est lancée (pour libérer la giche), avant la phase Ouverture.
Attention: Fonction inactive en fonctionnement >’AVEC FINS DE COURSE *’

HORLOGE : d5 (Avec ou Sans) Utilisation d’une horloge programmable et secourue.
(A connecter sur entrée CDEOuv).

ACTIVATION DES DEFAUTS BLOQUANTS : d 6 (Avec ou Sans)

sur un défaut bloquant (voir liste page 11), il est obligatoire de réinitialiser la carte en faisant
une mise hors tension a I’aide de SW3 (interrupteur Marche / Arrét).

Sans I’activation, lors d’un défaut bloquant, I’armoire revient automatiquement en attente com-
mande AC.

POSITION DE L’AUTOTEST : d 7L’autotest des sécurités peut étre réalisé en :
0 0: début d’ouverture et de fermeture
0 1: en fin de fermeture.

Si I’autotest est programmé en fin de fermeture, un défaut autotest sera systématiquement
Bloquant.

MODE DE FREINAGE (Produits Pégase seulement) : d 8
apparait que pour les produits pégase (voir page 38)
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EO0 :MENU DES ENTREES

Menu Parametre Valeur possible Scénario

SCISCR|SB|SBR|SPS

E O [Entrées |E

-

[Fonction entrée sécurité 1 0 0 [Désactivée
(Borne 5 et 6 de la carte mére) [37 Sécurité OUV sans AUTO-TEST | x | x | x| x | x
02 [Sécurité OUV avec AUTO-TEST
0 3 [Sécurité FERM sans AUTO-TEST
0Y [Sécurité FERM avec AUTO-TEST
£ 2[Fonction entrée sécurité 2 0 0 |Désactivée
(Borne 7 et 8 de la carte mére) [g7 [Sécurité OUV sans AUTO-TEST
02 [Sécurité OUV avec AUTO-TEST
0 3 [Sécurité FERM sans AUTO-TEST | x| x | x| x X
0 Y [Sécurité FERM avec AUTO-TEST
£ 3[Fonction entrée sécurité 3 0 0 |Désactivée
(Borne 8 et 9 de la carte mére) [g7 [Sécurité OUV sans AUTO-TEST
02 [Sécurité OUV avec AUTO-TEST
0 3 [Sécurité FERM sans AUTO-TEST | x | x | x| X X
0Y [Sécurit¢ FERM avec AUTO-TEST

£ §[Type de Fin de course 00 [Sans FDC X | X
(Borne 10 & 15 de la carte mére) [ 7 [FDC finaux x| x X
0 2 [FDC de ralentissement seul
0 3 [FDC finaux+Ralentissement 1 Mot.
E 5 |Avec ou sans commande arrét 0 F[Sans

0 nlAvec x| x [ x] x X

FONCTION SECURITE 1 ET2ET3: ETEt E2Et E3
Les entrées
-Sécurité 1(bornes 5 et 6)
-Sécurité 2 (bornes 7 et 8)
-Sécurité 3 (bornes 8 et 9)
Sont configurables en entrées sécurité ouverture ou fermeture avec ou sans AUTO-TEST.

01 ou 02: Sécurité configurée en Ouverture: agit uniquement en ouverture et provoque
I’arrét de la manceuvre puis la refermeture totale.

Si cette sécurité est en détection en début de phase ouverture, cette phase ne démarre pas, il faut
d’abord dégager la zone de détection.

0 3 ou 0Y: Sécurité configurée en Fermeture: agit uniquement en fermeture et provoque
I’arrét de la manceuvre puis la réouverture totale. (+ voir fonctionnement en Mode BLOCAGE
page 17).

Si cette sécurité est en détection en début de phase fermeture, cette phase ne démarre pas, il faut
d’abord dégager la zone de détection.

En fonction ADMAP d 3= 8 n (voir page 18), aucun ordre de Commande Ouverture est pris en
compte tant qu’une Sécurité Fermeture est active.
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FIN DE COURSE : ES
Les entrées fins de course (borne 10 a 15) sont configurables suivant 4 fonctions:
00 : Sans fin de course: les moteurs fonctionnent en temporisation

0 1: Fins de course finaux: I’ouverture du contact *’Fin de Course’’ entraine 1’arrét de la
phase en cours.

02 : Fins de course de ralentissement: I’ouverture du contact ’Fin de Course’” entraine le
passage de Grande Vitesse a Petite Vitesse. (Remarque : Une impulsion suffit)

0 3 : Fins de course finaux + fins de course de ralentissement

(pour un seul moteur) : les fins de course du moteur 2 sont utilisés comme fins de
course de ralentissement du moteur 1

ES FDC M1 bornes 10-11-12 \ FDC M2 bornes 13-14-15

00 Pas de Fin de course

01 Fin de Course Moteur 1 Fin de Course Moteur 2

o2 Fin de Course de Ralentissement Moteur 1 Fin de Course de Ralentissement Moteur 2
03 Fin de Course Moteur 1 Fin de Course de Ralentissement Moteur 1
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J0 :MENU DES SORTIES

Menu Parametre Valeur possible Scénario

SC|SCR|SB|SBR|SPS

J 0 Sortie  (J ] Fonction verrou 00 |Gache
(bornes 18 et 19 de la carte mére) 01 [Ventouse x| x 1x1 x | x
02  [Verrou type 1 NO
03 [Verrou type 1 NC
0Y |Verrou type 2 NO
05 |Verrou type 2 NC

Je Fonction sortie auxiliaire 1 00 |Alarme X | X [ x| x X
(bornes 20 et 21 de la carte mere) 01 Minuterie
ntact N
( masq(ljlg si ;EGE:SE ou 0c .porte
ANDROMEDE ) 03 [Sortie autotest NC
0Y  [Sortie autotest NO
Jb Eclairage de zone 0n |Avec
en attente fermeture ] Sans
J1 Variation de couple O0n |Avec
OF [Sans
ni Couple du moteur 1 10 a 88[10a99 %
H Couple du moteur 2 10 a 99/10a99 %
J8 Fonction ralentissement O0n |Avec
OF [Sans X X X
FONCTION VERROU:

On peut configurer la sortie verrou (18-19) suivant 6 fonctions:

00 : Fonctionnement giche.
La sortie verrou est actionnée pendant 7 sec apres que la commande ouverture soit donnée.
Le reste du temps la sortie est coupée.

0 1 : Fonctionnement ventouse.
La sortie verrou est coupée pendant 7 sec aprés que la commande ouverture soit donnée.
Le reste du temps la sortie est actionnée.

02 : Fonctionnement verrou type 1 NO.
La sortie est actionnée au début de la phase de fonctionnement et n’est coupée qu’a la fin
de celle ci.

0 3 : Fonctionnement verrou type 1 NC.
La sortie est coupée au début de la phase de fonctionnement et n’est ré-actionnée qu’a la
fin de celle ci.

04 : Fonctionnement verrou type 2 NO.
La sortie est actionnée au début du cycle de fonctionnement et n’est coupée qu’a la fin du cycle.

05 : Fonctionnement verrou type 2 NC.
La sortie verrou est coupée au début du cycle de fonctionnement et n’est actionnée qu’a la fin
du cycle.
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SORTIE AUXILIAIRE : J¢2
On peut configurer la sortie auxiliaire (20-21) avec J2 :

Fonctions sélectionnables :
00 : Alarme. En fonctionnement normal, sans Alarme, la sortie n’est pas actionnée.
Le contact change d’état :
1) Durant I’initialisation de la carte (aprés une mise sous tension).
2) Si le temps de fonctionnement a été¢ dépassé (DDP), avec fonction Fins de
courses activée et aucun fin de course ouvert.
3) Si cellules Fermetures occultées plus de 2 min.
4) Si FDC fermeture activé sans mouvement (Vandalisme).
5) Si double sécurités > 2 min sur ré-inversion.
6) Si Défaut AUTOTEST sur sécurité Ouverture ou Fermeture.
7) Si défaut Supervision interne: défaut interne a la carte.
8) Commande arrét.
9) Défaut secteur.

0 1 : Minuterie Au lancement d’un cycle, la sortie est actionnée durant le temps de fonc-
tionnement du Verrou, donnant ainsi une impulsion pour une minuterie d'éclairage.

02 : Etat porte
Cycle en cours => Sortie actionnée
Carte en veille => Sortie non actionnée

0 3 : Sortie Autotest NC, permet de tester le bon fonctionnement des Produits de
Sécurité en catégorie 2 (EN954-1). Le contact est normalement fermé et s'ouvre lors de la procé-
dure d'autotest.

04 : Sortie Autotest NO , idem que sortie Autotest NC sauf que le contact est norma-
lement ouvert et se ferme lors de la procédure d'autotest.
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ECLAIRAGE DE ZONE EN ATTENTE FERMETURE : J6&

(Actif ou Inactif)

En phase Attente Fermeture, 1’éclairage de zone est activé ou désactivé.

ATTENTION : Eclairage de zone toujours inactif en mode Homme Mort, mode manuel 1 BP
et mode pas a pas.

VARIATION DE COUPLE : J 7 (Avec ou Sans)
M 1et N2 : Le couple de chacun des moteurs M1 et M2 est paramétrable de 10 a 100%.

Attention : Au début de chaque phase (Ouverture et Fermeture), le couple moteur est a 100%
pendant 2 s.

FONCTION RALENTISSEMENT : J 8 (Avec ou Sans) :
Avec fonction Ralentissement, en ouverture et fermeture, le moteur passe en petite
vitesse apres écoulement de la :

- tempo Grande Vitesse Moteur 1 (£ 2/& 3 en Ouverture ou £ 4/t 5 en Fermeture).
- tempo Grande Vitesse Moteur 2 (£ 7/ £ 8 en Ouverture ou £ 9/t n en Fermeture).

Pour le réglage des temps de Ralentissement, il est conseillé d’utiliser la fonction Auto-
apprentissage (Voir Page 16).

Pendant I’ouverture et la fermeture, 1’affichage des 2 digits de droite permet d’indiquer
si les moteurs sont:

en grande vitesse (High) : H

ou petite vitesse (Low) : L

ou a l’arrét (Zéro) : O
L’affichage d’un défaut reste prioritaire.

Exemple
Moteur 1 en ouverture Petite vitesse
Moteur 2 en ouverture grande vitesse
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£ 0 : MENU DES TEMPORISATIONS

Menu Paramétre Valeur Scénario
possible SCSCR|ISB|SBR|SPS
t O[Temporisations | & 1[Temps de fonctionnement M1 00a4.0 00a4,0min|30| 30 [25] 25 | 20
5 o £ 2[Temps de GV OUV M1 00ay.0 [00a4,0min
&‘«s £ JTemps de GV OUV M1 1/10 sec 0.040.900a09 s
0 3 | [£YTemps de GV FERM M1 00a 4.0 [002a4,0 min
~§D§ t 5[Temps de GV FERM M1 1/10 sec 00a0.9 00a09s
7 2| [ £ 6[Temps de fonctionnement M2 00a4.0 002a4,0min
£ & [E JTemps de GV OUV M2 00aY.0 [0024,0min
£ 8| | 8[Temps de GV OUV M2 1/10sec 0.040.90,0a09s
£ 2| [£9Temps de GV FERM M2 00a4.0 00a4,0mn
A~ — | [£ A[Temps de GV FERM M2 1/10sec 0.020.900a09s
t ATemps d'attente FERM 00a4.0 002a4,0min
£ P[Temps d'OUV partielle O.tat?l p1latl
£ L[Temps de reinversion sur sécurité 0.5a 1.5 05al5s
t HDécalage en OUV 00ac2s (00a25s
t JDécalage en FERM 00ac5 [00a25s
t F[Temps de freinage électrique (Pégase 500) [00a 1.5 [00al1,5s
t C[Temps de libération du frein (Pégase/Andro) [00a 4.0 |00 a4,0 min

TEMPS DE FONCTIONNEMENT DU MOTEUR 1 :

t 1 Temps de fonctionnement du moteur 1 en Ouverture ou en Fermeture.

Un défaut DDP Y 1 est affiché si en mode “Avec Fins de Course”, la temporisation & 1 est écoulée avant que le fin de
course correspondant a la phase en cours soit activé.

TEMPS DE FONCTIONNEMENT GRANDE VITESSE DU MOTEUR 1:

Ouverture : £ 2 : Réglage des secondes et £ 3 : Réglage des 1/10 °™ secondes
Fermeture : E Y : Réglage des secondes et £ 5 : Réglage des 1/10 *™ secondes
Exemple: Temps Grande Vitesse en Ouverture M1 = 15,2 secondes (£2 =15/ £ 3 =0.2).

TEMPS DE FONCTIONNEMENT DU MOTEUR 2 :

T6 Temps de fonctionnement du moteur 2 en Ouverture ou en Fermeture.

Un défaut DDP Y 1 est affiché si en mode “Avec Fins de Course”, la temporisation & £ est écoulée avant que le fin de
course correspondant a la phase en cours soit activé.

TEMPS DE FONCTIONNEMENT GRANDE VITESSE DU MOTEUR 2:

Ouverture : £ 7: Réglage des secondes et £ 8 : Réglage des 1/10 “™ secondes
Fermeture : t 9 : Réglage des secondes et £ n : Réglage des 1/10 *™ secondes
Exemple: Temps Grande Vitesse en Ouverture M2 = 9,3 secondes (£ 7=09/ £8 =0.3).

TEMPS D’ATTENTE FERMETURE : £ A Temps d’attente entre fin phase Ouverture et début phase Fermeture (porte
ouverte).

TEMPS D’OUVERTURE PARTIELLE : £ P Temps de phase Ouverture suite 4 une commande d’ouverture partielle
(borne 4 et 5).

TEMPS AVANT REINVERSION : t L Réglage du Temps entre 1’arrét du moteur et la réinversion lors d’une sécurité.

TEMPS DE DECALAGE : £ H Temps de décalage entre les 2 moteurs en Ouverture.

TEMPS DE DECALAGE : t J Temps de décalage entre les 2 moteurs en Fermeture.

TEMPS ASSOCIES AUX MODE DE FONCTIONNEMENT DES PRODUITS PEGASE ET ANDROMEDE :
tF et £ (voir pages 37 4 38)
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CP : VISUALISATION COMPTEUR ET DEFAUTS

Menu [Parameétre Valeur possible
{ P|Visualisation compteur| { |Affichage du compteur de cycle 000489983
et défauts (centaines de mille, des dizaines de mille et des milliers)
c |Affichage du compteur de cycle 000as999
(centaines, des dizaines et des unités)
P D|Affichage du dernier défaut mémorisé 00a8s
P 1|Affichage de I’avant dernier défaut 00a8s
= [ 00488
P3 u 00a98
Py . 00233
PS n 00a98
P& n 00488
P 080488
P8 00488
P g|Affichage du défaut le plus ancien 00488
P E[Remise a zéro de la liste des 10 derniers défauts stockés OF [Non
On Oui

AFFICHAGE DU NOMBRE DE CYCLES: { etc

Code

Affichage Désignation

cycles

£X XX \Affichage des centaines de mille, des dizaines de mille et des milliers du compteur de

cX XX |Affichage et des centaines, des dizaines et des unités du compteur de cycles

Exemple: 260585 cycles effectués par la carte=> £ =260 et £=585
AFFICHAGE DES 10 DERNIERS DEFAUTS: P0a P9

Code Désignation
Affichage
PO XX Affichage du de'rnier défaut
(XX = Code Défaut (Voir Tableau Page 11))
P1XX Affichage de I’avant demier défaut
P2/P3/PY/PS/PE/PTIPB ¥
P39 alterné XX Affichage du défaut le plus ancien

Remarques: Seuls les codes des défauts ‘“’mémorisables’ seront affichés (voir Tableau

“GESTION DES DEFAUTS *’ page 12).

REMISE A ZERO DE LA LISTE DES 10 DERNIERS

DEFAUTS STOCKES: PE

Action

Affichage
aprés action

Atteindre le paramétre P E

PEIER

PE

Entrer dans le parameétre de remise a zéro de la liste des 10 derniers défauts stockés

EE

Fixe _ Clignote

PIEQIF]

Sélectionner 0 n

E&

Fixe Clignote

V
La remise a zéro de la liste des 10 derniers défauts stockés est bien effectuée. mm

PEER
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TYPE D’AUTO-APPRENTISSAGE

H TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE :
AVEC Ralentissement et AVEC Fins de course Finaux

Utilisation d’une porte:
£5=0 1. AVEC fins de course finaux.
J8=0n :AVEC ralentissement.

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture (Moteur 1 ou 2), se terminent lorsque les fins de
course correspondants sont actionnés.

- les moteurs démarrent chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse.
Le passage en Petite Vitesse s’effectue lorsque les temporisations:
e Enouverture : £2 / £ 3 pourle moteur 1 et £ 7 / £ 8 pour le moteur 2 sont écoulées.

e En fermeture : £Y4/ £ 5 pour le moteur 1 et £ 3 / £ n pour le moteur 2 sont écoulées.

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments trés précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur I’entrée CDE1 (bornes 2-3).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
eAppuyer sur le bouton poussoir m ou m

A TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR
Action attendue de I’opérateur
CDE CDE CDE CDE Valid
. J' J' FDC Ouv J' FDC Ferm
Ml 4 Ml
GV GV

Ouverture A 4 Fermeture A 4

» Moteur 1 PV Moteur 1 PV o
Ae-Cd 01-Cd  lol-Ft} REt-Cd i FI1-Cd |rI-FEiRP-UL
Affichage en cours

W
o+ mmmb -

>

: 11 12 13
Etape en cours
tEd.E3 i : i1 t4.ES
X £ o 2 E] "

Temps mesuré
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TYPE D’AUTO APPPRENTISSAGE :

E SANS Ralentissement et AVEC Fins de Course Finaux

Utilisation d’une porte:

E5=01. AVEC fins de course finaux.
J 8=0F :SANS ralentissement.

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture (Moteur 1 ou 2), se terminent lorsque les fins de

course correspondants sont actionnés.

- les moteurs restent pour chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse.

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments tres précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur I’entrée CDE1 (bornes 2-3).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
eAppuyer sur le bouton poussoir m ou

C TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR

CDE

Action attendue de 1’opérateur

CDE Vali

d

A L

FDC Ouv L FDC Ferm

M1 M1

GV Ouv
Ml

GV Ferm
Ml

'ﬂ

g1l-Ft

{ AL-Cd
Affichage en cours

FI-Ft RP-UL

5
Etape en cours

—

L s it WGGEES BE
Wl

Temps mesuré
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d TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE :
AVEC Ralentissement et SANS Fin de course

Utilisation d’une porte:
E5=00: SANS fin de course.
J 8=0n AVEC ralentissement.

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture se terminent lorsque les temporisations T 1 (Moteur
1) et T 6 (Moteur 2) sont écoulées.

- les moteurs démarrent chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse. Le
passage en Petite Vitesse s’effectue lorsque les temporisations :
e En ouverture : £2 / £ 3 pour le moteur 1 et £ 7 / £ 8 pour le moteur 2 sont écoulées.

e En fermeture : £4/ £ 5 pour le moteur 1 et £ 9 / £ n pour le moteur 2 sont écoulées.

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments trés précis. Cette action «CDE » signifie soit :

eFaire un contact sur I’entrée CDE1 (bornes 2-3).

eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).

Appuyer sur le bouton poussoir m ou E

d TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR
Action attendue de 1’opérateur
CDE CDE CDE CDE CDE CDE Valid
1 v A 4 v A\ 4
GV GV
Ouverture A 4 Fermeture A 4
. Moteur 1 PV Moteur 1 PV . R
4
At-Cd g1-Cd ol-Cdy ARE-Ld F1-Cd ~1-0d {AP-UL

Affichage en cours

1 2 3 7 11 12 13

Etape en cours

"
a¥]
[nnd
w

< ———>
i EYES
- £l . D Ll

Temps mesuré
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E TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE :
SANS Ralentissement et SANS Fin de Course

Utilisation d’une porte:
E5=00: SANS fins de course.
J8=0F SANS ralentissement

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture se terminent lorsque les temporisations T 1 (Moteur
1) et T 6 (Moteur 2) sont écoulées.

- les moteurs restent pour chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse.

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments tres précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur ’entrée CDE1 (bornes 2-3).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
«Appuyer sur le bouton poussoir E ou

E TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR

Action attendue de I’opérateur

CDE CDE CDE CDE Valid
T \ 4 A 4 \ 4 A\ 4
GV Ouv GV Ferm
Ml Ml
I I I I v

Ae-Cd i 01-Cd | ARe-Cd | FI-Ld 1§ AP-UL
i Affichage en cours i

o5 8 P9
Etape en cours! H

T ™ T

Temps mesuré
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F TYPE D’AUTO APPPRENTISSAGE :
AVEC Ralentissement et AVEC Fins de course de Ralentissement

Utilisation d’une porte:
E5=02: AVEC fins de course de Ralentissement.
J 8=0n AVEC ralentissement

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture se terminent lorsque les temporisations & 1
(Moteur 1) et £ &6 (Moteur 2) sont écoulées.

- les moteurs démarrent chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse. Le

passage en Petite Vitesse s’effectue lorsque les Fins de course sont actionnés (en Ouverture et
Fermeture M1 ou M2).

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments trés précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur I’entrée CDE1 (bornes 2-3).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
«Appuyer sur le bouton poussoir E ou

F TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR

Action attendue de 1’opérateur

CDE CDE CDE CDE _Valid
-~ FDC Ouv FDC Ferm
\ 4 1 \ 4 1
GV GV
Ouverture y Fermeture vy
. Moteur 1 PV Moteur 1 PV . R
L4 L4 '
At-Cd O01-F¢t ol-Cdy AL-Cd Fl-Ft ~1-Cd AP-UL
Affichage en cours
[ 2 A VI NE)
: : Etape en cours } : :
H T H T T
o3 ™ “tyEs :
P £l 4 v £l g

Temps mesuré
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H TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE :
4 Fins de Course sur Moteur 1
Entrées Fins de Course M2 =Fins de Courses de Ralentissement M1

Utilisation d’une porte avec un seul moteur:
E£5=0 3. AVEC fins de course finaux + de ralentissement.
J 8=0n AVEC ralentissement

En cycle Normal:

- les phases Ouverture ou Fermeture (Moteur 1), se terminent lorsque les fins de course
correspondants sont actionnés.

- le moteurs démarre chaque phase (Ouverture et Fermeture) en Grande Vitesse. Le
passage en Petite Vitesse s’effectue lorsque les Fins de course de ralentissement sont
actionnés (Fins de Course Ouverture et Fermeture M2).

Pendant les diverses étapes, 1’opérateur devra envoyer a la carte une commande «CDE»
a des moments trés précis. Cette action «CDE » signifie soit :
eFaire un contact sur ’entrée CDE1 (bornes 2-3).
eLancer une commande par I’intermédiaire de 1’émetteur Radio (Canal 1).
eAppuyer sur le bouton poussoir m ou

H TYPE D’AUTO APPRENTISSAGE AVEC 1 MOTEUR
Action attendue de I’opérateur
CDE CDE Valid
- FDC Ouv FDC Ouv FDC Ferm FDC Ferm
v M2 Ml A 4 M2 Ml
GV GV
Ouverture Yy Fermeture A 4
. Moteur 1 PV Moteur 1 PV . R
: : : : ! ! v
At-Cd i O01-Ft v ol-Fti RE-Cd ¢ FI-Ft 1 rl-FE 1 AP-UL
g : Affichage en cours : :
1 2 3 4 i 5 6 7
Etape en cours i
< > Eﬂ—b
£2.£3 i EYES
A £l 4 B £l g

Temps mesuré
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ANNEXES

COULISSANT PEGASE 500 - PEGASE 800 - PEGASE 1500

La carte 1332ENd utilise un logiciel spécial propre au produit KxANDROMEDEp.
=> code du logiciel : 2X-XX

Ce logiciel permet de faire apparaitre le paramétre £ L.

TEMPS DE LIBERATION DU FREIN : £ L (de 0 a 4 minutes)

Le lancement d’une commande avec une porte en impossibilité de s’ouvrir
(par ex : sécurité active) libérera le frein mécanique pendant un temps & L.
Le mouvement de la porte sera donc possible manuellement pendant ce temps.
L’éclairage de la Zone Porte est actif pendant le temps & L.
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COULISSANT PEGASE 500 - PEGASE 800 - PEGASE 1500

La carte PIC 1332ENd utilise un logiciel spécifique aux «Coulissants PEGASE».
=> référence du logiciel : 1X-XX

Ce logiciel permet de faire apparaitre les parametres:

MODE DE FREINAGE : d8
0 0: Pégase 800 et 1500

0 1: Pégase 500

TEMPS DE FREINAGE ELECTRIQUE : t F PEGASE 500 uniquement

Réglable de 0 a 1.5 secondes.

Ce réglage est important, il est directement li¢ a la longévité du matériel.

11 doit étre réglé au minimum, sans plus, pour supprimer les chocs mécaniques en fin de
phase.

TEMPS DE LIBERATION DU FREIN : £ L (de 0 a 4 minutes)

Le lancement d’une commande avec une porte en impossibilité de s’ouvrir
(par ex : sécurité active) libérera le frein mécanique pendant un temps & L.
Le mouvement de la porte sera donc possible manuellement pendant ce temps.
L’éclairage de la Zone Porte est actif pendant le temps & C.
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PROCEDURE DE REPROGRAMMATION DE LA CARTE

Le logiciel de la carte PIC 1332ENd peut étre reprogrammeé a 1’aide de la PIC’« PLUG et d’un
ordinateur (systéme d’exploitation compatible: Windows XP,Vista,7,8,10).

Chargement d’un logiciel dans la clé PIC’» PLUG

1.A la lére utilisation installer I’application du programmateur PIC’» PLUG dans I’ordinateur a I’aide du CD.

ADuram cette installation en aucun cas la clé PIC’» PLUG ne doit pas étre raccordée.
Les logiciels a charger doivent étre rangés dans le répertoire: C:\ETME

2) Lancer I’application a I’aide du raccourci sur le bureau: / ]
K

3) Cliquer sur sélection fichier: 4) Sélectionner le logiciel souhaité:

Hom ufier 0101 4ttt - fam

5) Connecter la clé¢ PIC’«» PLUG ETME sur un port USB de votre ordinateur.

6) Cliquer sur Charger la clé:

B A E

Chargoment dota s \ A/ LAUTOMATISME
‘ PiCaPUG

7)Le bar graph représente la progression du chargement.

8) Résultat:
- & Le chargement s’est terminé avec succés
- 9% Une erreur s’est produite lors du chargement. Reprendre la procédure a 1’étape 6 (si le défaut persiste contacter votre ser-
vice commercial).

9) Enlever la clé PIC’« PLUG.

Reprogrammation du logiciel de la carte PIC 1332ENd

1) Mettre la carte hors tension. 8 8 8 8
2) Brancher la clé PIC n’PLUG dans le connecteur CP1. /
3) Mettre la carte sous tension.

4) Les afficheurs symbolisent un sablier le temps de la programmation \‘8 8 B 8
- mettre la carte hors tension

- B8 0
- enlever la PIC +’PLUG

= Si BB 88 saffiche, la reprogrammation est un succes :
A la remise sous tension, pendant 3 secondes, la référence du logiciel s’affiche. Vérifier qu’elle correspond bien a celle reprogrammée.

=  Siaubout d’'une minute la carte n’affiche pas 88 88, une erreur est survenue :

-Mettre la carte hors tension
-Reprendre a 1’étape 3), si le probléme persiste contacter le service apres vente.
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